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Management- Summary

Das vorliegende Raumkennzeichnungssystem RKS wurde im Jahr 2021 im Zusammenhang mit der
Erstellung der Grundlagen und Anforderungen fir die BIM-unterstiitzte Planung, Bau und Betrieb von
Gebauden und Anlagen neu erstellt. Das RKS ist integrierender Bestandteil bzw. Anhang zum «Handbuch
Management BIM», das die verbindlichen BIM Grundlagen und Bestellungsanforderungen an zukiinftigen
Neubauten, Umbauten und Sanierungen definiert. Mit der Methode BIM werden die Grundlagen gelegt, um
den Betrieb, den Unterhalt und die Bewirtschaftung der LUKS Immobilien in Zukunft noch effizienter, mit
hoéherer Qualitat und steigender Nachhaltigkeit zu organisieren.

Das RKS basiert auf den Grundsatzen der Methode BIM. Dabei steht das Lifecycle Datenmanagement im
Fokus, d.h. die Beherrschung aller Datenflisse iber den gesamten Lebenszyklus der Immobilien. Die Basis
zur Organisation des Lifecycle Datenmanagements bildet das «Informationsmodell»: Dieses regelt, welche
Informationen wann, von wem, in welcher Detaillierung und in welchem Format zur Verfigung gestellt
werden missen. Das RKS bzw. deren Informationen sind Teil dieses «Informationsmodelles», d.h. alle
Informationen, die Bestandteil des RKS sind, werden gemeinsam mit allen weiteren Lifecycle Informationen
im LUKS Datawarehouse big (Building Information Grid) zur Verfligung gestellt.

Das RKS enthalt Regeln fiir die Bildung und Anwendung von Kennzeichnungen fir Raume, Tlre, Fenster

und Schachte. Die Kennzeichnungen sind analog dem AKS (Anlagen Kennzeichnungssystem) definiert und
die Informationen in zwei verschiedene Sichtweisen gegliedert: Ortsaspekt, Funktionsaspekt. Zusatzlich sind
im «Informationsmodell» weitere Informationen, die im Lifecycle (Lifecycle Aspekt) relevant sind, abgebildet.

Das RKS gilt ab dem Jahr 2021 fiir Neubauten an allen Standorten des Luzerner Kantonsspitals (LUKS). Fir
Umbauten und Sanierungen ist in Abhangigkeit einer Kosten/Nutzen Abwagung von Fall zu Fall zu
entscheiden, ob das alte oder das neue vorliegende RKS zur Anwendung gelangt.

Die Kennzeichnungen von technischen Betriebsmitteln wie Schaltschréanke (SGK), Automationsstationen
(AS), betriebstechnische Anlagen (BTA) und deren Apparate sowie die Kennzeichnung deren Datenpunkte
in der Gebaudetechniksysteme sind analog dem RKS in einem separaten Dokument «AKS - Anlagen
Kennzeichnungssystem» festgelegt.
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1 Ausgangslage

1.1 Inhalt

Das Raum Kennzeichnungssystem (RKS) enthalt Regeln flr die Bildung und Anwendung von
Kennzeichnungen fir Rdume, Ture, Fenster und Schéachte. Die Kennzeichnungen sind in Anlehnung an die
DIN 13080 definiert und die Informationen entsprechend in zwei verschiedene Kennzeichnungsblécke
gegliedert: Ortsaspekt und Funktionsaspekt. Zusatzlich sind im «Informationsmodell» weitere Informationen,
die im Lifecycle (Lifecycle Aspekt) eines Raumes relevant sind, abgebildet.

Pro Gebaude durfen fur Rdume, Tire, Fenster und Schachte nicht die gleichen Kennzeichnungen vergeben
werden, d.h. die eindeutige Identifikation ist auch ohne Standort Angaben gegeben.

1.2 Geltungsbereich

Das RKS gilt fir alle Standorte des Luzerner Kantonsspitals (LUKS). Historisch bedingt kann es zwischen
den verschiedenen Standorten Unterschiede in der Etagen- und in der Raumnummerierung geben. Die
Kennzeichnungen von technischen Betriebsmitteln wie Schaltschranke (SGK), Automationsstationen (AS),
betriebstechnische Anlagen (BTA) und deren Apparate sowie die Kennzeichnung deren Datenpunkte in der
Gebaudetechniksysteme sind analog dem RKS in einem separaten Dokument «AKS - Anlagen
Kennzeichnungssystemy festgelegt.

1.3 Zustandigkeit

In jedem Bauprojekt muss ein Verantwortlicher bestimmt werden, der die Umsetzung des RKS koordiniert. In
der Regel wird diese Aufgabe dem Architekten zugeteilt. Das Konzept gilt in der Regel fur Neubauprojekte.
Fur Erneuerungen und Erweiterungen ist zu definieren, ob das neue RKS zur Anwendung kommt oder ob
das vorhandene Kennzeichnungssystem weiterhin bertcksichtigt wird.
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2 Grundlagen

2.1 Handbuch Management BIM

Im «Handbuch Management BIM» sind die Grundlagen und Anforderungen fur die BIM-unterstitzte
Planung, Bau und Betrieb von Gebduden und Anlagen beschrieben. Insbesondere ist die notwendige BIM-
Infrastruktur und die Zusammenarbeit zwischen Auftraggeber (LUKS) und Auftragnehmer bzw. deren Rollen
und Verantwortlichkeiten definiert.

Die nachfolgende Abbildung «Ubersicht BIM Anforderungen» zeigt eine Ubersicht zu den BIM Grundlagen
und Anforderungen, die fir alle BIM-Projekte des LUKS verbindlich sind:

]
Handbuch Management BIM -@- i/’ja ‘_‘?:‘F /\E c‘_}.

Sg®
— Tan

Lifecycle I e .
SIA Phasen Bestellung i Planung Ausfiihrung Betrieb
WMachbarkeit, Auswohl Vorpr  Baupr  Bew Subm  AustPl Ausfohrung BN Betrieb, Erhaltung
Systemlandschaft \ 1
S i [ 21 ‘ 2 | 3 l 32 | 33 |41I 51 ] 52 l 532 | 61 | 62 J

OIA - Organisations-Informationsanforderungen

AIlA - Auftraggeber Informationsanforderungen

CDE - Common Data Environment

BEP - BIM Execution Plan

AG = Auftraggeber LUKS PIR = Project Information Requirements Spot = Single Point of Truth
CDE = Common Data Environment AIR = Asset Information Requirements
AN = Auftragnehmer EIR = Exch: Inf i

Abb. 1: Ubersicht BIM Anforderungen

Die BIM Grundlagen und Anforderungen sind in folgende Themenbereiche gegliedert:
e OIA (Organisations-Informationsanforderungen) regelt insbesondere, die Uibergeordneten Vorgaben

und Rahmenbedingungen der Organisation LUKS.

AIA (Auftraggeber-Informationsanforderungen) regelt insbesondere, welche Informationen liefert

wer, fiir was, wann und wie. Das Raum Kennzeichnungssystem ist Teil der AlA.

e CDE (Common Data Environment) regelt insbesondere, welche Systeme nutzt wer, fir was, wann
und wie.

e BEP (BIM Execution Plan) regelt insbesondere, wie die obigen Vorgaben im jeweiligen Projekt
umgesetzt werden.

2.2 Lifecycle Datenmanagement

Das AKS basiert auf den Grundsatzen der Methode BIM. Dabei steht das Lifecycle Datenmanagement im
Fokus, d.h. die Beherrschung aller Datenflliisse Uber den gesamten Lebenszyklus der Immobilien. Mit der
Methode BIM werden die Grundlagen gelegt, um den Betrieb, den Unterhalt und die Bewirtschaftung der
LUKS Immobilien in Zukunft noch effizienter, mit héherer Qualitat und steigender Nachhaltigkeit zu
organisieren.
Im Zentrum der Methode BIM steht der «Digital Twin», welcher eine strukturierte Datensammlung zu jedem
Bauwerk Uber den gesamten Lebenszyklus erméglicht:
e Bauwerksmodelle: Geometrische parametrisierte dreidimensionale Fachmodelle, erstellt mittels
einer BIM-fahigen CAD-Software.
e Bauwerksdaten: Alphanumerische Daten als Parameter, die in den Fachmodellen oder zentral in
einer BIM-fahigen Datenbank verwaltet werden.
o Bauwerksplane: In 2D-Planen dargestellte geometrische Daten und weitergehende Informationen,
abgeleitet aus den Fachmodellen.
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o Bauwerksdokumente: Alle weiteren notwendigen Dokumente, erstellt mittels Gblicher
Dokumentenerstellungssoftware (z.B. MS-Office).

2.3

Informationsmodell

Die Grundlage zur Organisation des Lifecycle Datenmanagements bildet das «Informationsmodell»: Dieses
regelt, welche Informationen wann, von wem, in welcher Detaillierung und in welchem Format zur Verfiigung

gestellt werden miissen.

Das RKS ist ein Teil dieses «Informationsmodelles», d.h. alle Informationen, die Bestandteil des RKS sind,
werden gemeinsam mit allen weiteren Lifecycle Informationen im LUKS Datawarehouse zur Verfigung

gestellt.

Abb. 2: Verhiltnis zwischen Informationsmodell und Kennzeichnungssystem
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3 Kennzeichnungssystem

Ein Raum wird mit Informationen identifiziert und beschrieben. Diese Informationen sind in zwei
verschiedenen Kennzeichnungsblécke gegliedert: Ortsaspekt und Funktionsaspekt.

Zusatzlich sind im Informationsmodell weitere Informationen, die im Lifecycle (Lifecycle Aspekt) eines
Bauobjektes relevant sind, abgebildet.

1. Ortsaspekt: ortliche Identifikation und zusatzliche Informationen zum Standort des Raumes.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate Raumnu Tiiren Raumbezeichnung Informationen
. @
o o 5
_ _ ~ _ _ ; = _ _ - _ % | diverse Informationen gem.
= = £ = L] slag|le|ag |2 g |2 2 ] o 5 “| LUKS Informationsmodell
P E || w2 [E(2E|lo|f8|c|=28 2| E |E g 8 -
3 |- T = T S 5 A I I - I I B 5 E g o =
g (= & (= EE c Tz cET|E|ED (E|lg | £ 2 g c E =
g (5 F |5 3 & 5 8 5(s2|5|5E |5 |58 |8 El = £ 5 3 5
o |- 0 |- e 8 = b ¥ S|l2a|l- |22 |88 i o = = © =
AANN-[XN-XNN_N|-INNNANf=|N N|N N|N N|N|N|N|.[A|N|N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[s[4[s]6]7]8 |0 10[11]12]13]14]15]16[17]18]19] 20[fo1 | 22 [23]24]25]26|27] 28] 20 30]31]32] 3334 ]38 58] a7
LU36-00-115 -021A 9= 1 07 01 0010 T 0 1|_ Mammographie # gem. Infomodell

2. Funktionsaspekt: Eindeutige funktionale Identifikation der Raume.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate Raumnu Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- o
s ® 5
- 7 7 - 7 7 ; | 7 7 . _ E | diverse Informationen gem.
% 3 t: t: E f: = g f: ﬁ g {: ﬁ g f: o g f: E E i E é LUKS Informationsmaodell
S | 5 3 5 S 35 flgelnlg2|li|se | 3 E g 2 o
| o & = E E = 2 1B || ED =82 |= £ = = = E =
2 |5| B |5 35 = § 3 S|EZ|S|EZ 5|22 |5 E = £ o el 3
@ b e z 3 = 0 x g8l |28 |- |&8 |- 3 & [ £ [ =
AANN-[XN-XNN_N|-INNNANJ=|N N|N N|N N|N|N|N A|N|N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[3[4]s5]6]7]8]9]10]1]12]13]14[15]16]17[18[19] 20| 21| 22 [23]24]25] 2627 28] 29[ 30 (1] 32] 33| 3435 a6 w7
LU36-00-115__-021A9)= 1 07 01 .0010 T O 1 Mammographie # gem. Infomodell

3. Lifecycle: Weitere relevante Informationen, die flir den Betrieb, Unterhalt und Bewirtschaftung
notwendig sind.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext
Gebiude Etage i Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
o
£ c
s o 5
- - ~ - - g -l @ - - § | diverse Informationen gem.
= = 5 5 sl || &8 2|35 = 5 w £ 5
= = E = ¥} E = I A =) £ ] o “|  LUKS Informationsmodell
g E || EZ |:|EB|:|58|:|28 - § &
| |2 & |2 E E g - ElEx|E|lEs E(5= £ 3 5 E 5
2152 2% || 58 |S|Ez|c|sz |2z ERE : 2 £
o |-l 4 |- c 3 = o ¥ Cl2els|2da|-|f8 3 2 B [ B
AANN-[XN-x NN_N[-[NNNAN[=|N N[N N[N N[N[N|N AlN[N]_
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[s]4[s]6]7]8 ]9 10[11]12]13]14]15]16[17]18]19] 20 21| 22 23] 24]25[26| 27 28] 20 30]51] 32| 53] a4 [ 35 36 a7
LU36-00-115_ _-021A9|= 1 07 01 0010 TO0A1 _Mammographiegem.Infomodell

Innerhalb von einem Gebaude ist jeder Raum mit der Raumnummer eindeutig identifiziert. Im ganzen Areal
sind die Rdume mit dem Gebadude und mit der Raumnummer (Funktionsaspekt) eindeutig identifiziert.

In den folgenden Kapiteln sind die einzelnen Kennzeichnungsbldcke erlautert.
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3.1 Ortsaspekt

Ortsaspekt: Eindeutige ortliche Identifikation (RaumID) und zusétzliche Informationen zum Standort des
Raumes.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebaude Etage |R bezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
5 2
S ® 5
- - o - - g | = _ - _ g | diverse Informationen gem
& s o 5 5 =5 | % = = |35 @ = 5 5
S @ i E i w é s ﬁ § 5 E § o g = E E Ti E é LUKS Informationsmodell
T ® ® = tlem|5| 0@ T @ |0 E o g
N 2 o | N E B N L3 Hlge|Elge IR 2 H < N ] N
S E 2 5| B|5l 3% |5 58 |ilE=z|s|E=z|i|lf=z|i| § |2 g | 5 £
S I I e 5 = n ¥ o = e = e - 3 = = = & -
+/AANN-[xN-XxNN_N[-[NNNaANJ=[N]|[.[N|N N[N N|{N[N|N AlN[N]|_
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s]6|7]8]s]10]11]12]1[1a]1516]17]18]1s[ 20§ 21| 22 |23[24] 2526|2728 29| 30| 31 22 [33| 34 35[ 36 a7
+LU36-00-115 -021A9)= 1 07 01 0010 T 0 1| _ Mammographie # gem.Infomodell

Ortsaspekt

Gebaude Etage haumbezeichnun; Koordinate

fi &

AANN[(-[XN-X NN_N|-[NNNAN
2|3]4]s]6|7]8]9]10/11]12]13]14]15[16]17]18]19] 20
LU36-00-115__-021A09

3.1.1  Gebaude

£
E

Irennzeichen
Areal
Gebaude
Irennzeichen
Irennzeichen
Laufnummer
[rennzelchen
Standort
Koordinate

+] [+

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate RaL Tiiren Raumbezeichnung Informationen
_ _ o _ - g - % _ - _ f: | diverse Informationen gem.
3 2 E 2 % 2 % g 3 ﬁ g g 2 E E H ﬁ 2| LUKS Informationsmodell
£ E 5 §% T|s8lz|88 $8 (5| § |& g E g
E 3 3 g 5| 55 5| 2§ |f|Ez|c|Ez|c|Ez 5| £ |2 E
Sl 8 G| g8 = & < cleal- |28 | |28 |~ i e s = = & E
#/AANNI-XN-XNN_N-[NNNAN/=|N|.|N|N N|N N|N|N|N A|N|N _
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]4a]s]e|7]8]s]10]11]12]13[1a]15]16]17]18]1s[ 20| 21| 22 |23[24] 2526|2728 29[ 30| 31] 52 ]33 34 ] 3638 a7
+|LU36|-00-115__-021A9|= 1 07 01 0010 T 0 1|_ Mammographie # gem.Infomodell
Konvention: Anhang O1_Gebé&ude
+| AA |[NN |
Haus
Areal
Trennzeichen ( +)
Beispiele:
LUOO Areal Luzern
LU36 Areal Luzern, Haus 36
WO20 Areal Wolhusen, Haus 20
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3.1.2 Etage

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
G Etage bezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- - ~ - - -E - % - _ g | diverse Informationen gem
B B £ = 2 = % g R g 3 g E = ﬁ | LUKS Informationsmodell
- I E || §: | |88\ /88| |38 E |E 2
1 F E| Bl 5 || 5s | |Ez| |Ez| |2z| | 3§ |E £
SESN-E SN S g 8 £ & 2 clesl- |28 24 |- i e = £ & 5
+[AANNI-[x NJ-Xx NN _ N[-[NNNAN[=[N]|[.[NN N[N N|{N[N|N A[N|N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s]s|7]8]s]10]11]12]13]14]1516]17]18]1s[ 20 | 21| 22 |23[24] 2526|2728 29[ 30| 31]32[33] 34 ] 35] 36|57
+LU36)]-00J-115_ _-021A9|= 1 07 01 0010 T 0 1| Mammographie # gem.|nfomodell
Konvention: Anhang O1_Gebéude
Etage
Trennzeichen ( -)
Beispiele:
01 1. Obergeschoss
00 Erdgeschoss
U1 1. Untergeschoss
3.1.3 Raumbezeichnung — RaumLaufnummer
Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei d Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- - ~ - - .g - % - - _ ‘_’—': | diverse Informationen gem
= = £ = & = % g ] g = 5 g E j= ﬁ | LUKS Informationsmadell
RN § || 5: ||88|:|g8 | |58 £ |E 2
208l §s5 || % clEz|o|Ez | |2z < |2 £ = E g
CEEEE E ] = 0 clg8|l-|da|-|®88 3 e = = 2 =
AANN-XN-X NN_NJ-[NNNAN|=|N|.[N/N|.|[N|N N|N|NIN[.[A[N|N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[s[4]5]6]7]8| o |10[11]12][13]14f15|16[17]18[19] 20| 21| 22 [23]24]25] 26 27] 28] 20]30[ 3132|353 [ 34|35 3857
LU36-00]- -021A9 = 1 07 01 .0010 T 0 1|_ Mammographie # gem. Infomodell

Reserve Nummer (1-9)

Trennzeichen ()

RaumLaufnummer, resp.

Buchstaben und Nummer

Trennzeichen ( -)

Beispiele:
001__ Einbettzimmer (1. Einbettzimmer)
002__ Einbettzimmer (2. Einbettzimmer)
002_1 Nebenraum zu Einbettzimmer (Bsp. Nasszelle)
KO1__ Korridor 1
AO1__ Kern A
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3.1.4 Koordinate

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- =
] ® 5
_ _ _ = _ _ ; 5 _ _ . _ _ £ | diverse Informationen gem
@ © © 2 © a slagle|as|= s |2 2 B |2 - 5 o i
- e = = E = " § |2 § S| § 2 2 § s E g 5 z § 5 LUKS Informationsmadell
® T |5 T 5 T 5 £ |68 |68|z|z8 = 5 E|® T 8 ©
Sl @ B oy |2 EE = R Elgc(2|ez (&= |E = 2|e 3 g E £
S E S E 33 L &g LEz|clzziclEElc| % Bl & |t :
[ I S - I = I z 3 = n ¥ N =N = == 4 == [ = [ =
+[AANN-[XN-xNN_Nl-INNNaANJ=|N|.|[N/N[.[N[N|].[N[N[N[N|[.[A|IN|N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]4]s]|6|7]8]s]10]11]12]13[14 15 16]17]18]1s[ 20 21| 22 |23[24] 2526|2728 29[ 30| 31] 32 ]33] 34 ] 35[ 36 |57
+|LU36-00-115_|J-021A09]|= 1 07 01 0010 T 0 1| _ Mammographie # gem.Infomodell

Konvention: im Kapitel Koordinate definiert

-INN|N|A|N]|

Koordinate Y-Achse (Feinachse 1-9)
Koordinate Y-Achse (Hauptachse)
Koordinate X-Achse (Feinachse 1-9)
Koordinate X-Achse (Hauptachse)
Trennzeichen ( -)

Beispiele:
021A9 Horizontale Achse (X-Achse) 021,
vertikale Achse (Y-Achse) A9
042B5 Horizontale Achse (X-Achse) 042,
vertikale Achse (Y-Achse) B5
QD_RKS_Raumkennzeichnungssystem Projektmanagement Bau/TS Technik & Sicherheit
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3.2 Funktionsaspekt

Funktionsaspekt: Eindeutige funktionale Identifikation von jedem Raum, Tlr, Fenster und Schacht.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebaude Etage i Koerdinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
o
£ c
S ° 5
» » » - » -~ g = - - g | diverse Informationen gem
5 5 i |5 s N P R R B S g 5 £ 5
P z z E z " E £la § S| a § £ 2 g E E ﬁ £ LUKS Informationsmodell
5 | 5 3 5 S 5 sleeln ge |z e 3 E 8 a 4
= (| 8 (c EE = B E SlEZ|C | EZ (2|52 = 2 S c E =
2|5 § |5 33 5 g8 5|§2|5|52 |5|52 E = £ 5 E 5
o [~ |- e 5 £ n % o = e = e 3 e P = 4 =
AANN-[xN-[xNN_N[-[NNNaN=[HN N[N N[N N[N[N[N A[N[N
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[3[4[s]6]7]8 |0 10[11]12]13]14]15]16[17]18[19] 20§ 21| 22 |23 24]25]26| 27 28] 20| 30]51] 32| 53] a4 [35] 36 a7
LU36-00-115_ _-021A9)= 1 07 01 0010 T 0 1) Mammographie # gem.|nfomodell

Funktionsaspekt
Raumnummer Tiiren
S ®
(] =
5 25|5| 85 |8 (8| & |s|B
cleglo| 28 5| 28 (o £ E|S
c|lo@|(o| o9& |[o]|FT® |O = E|©
N E= N eI N - N c = N c
c < [t X = n c “— [< c O
S|E=z|c |2z || 28 |5 3 |E|:| £
ElegelE (28 |2 -8 | & i P =
= N N| N N|N N|N|[(NJ|N A| N|N
21 22 |123|24)|25(126|27|28|29|30(31|32(33|34(35|36]|37
=1 .07 .01.0010.TO1

3.2.1  Raumnummer
3.2.1.1  Funktionsbereich (DIN 13080)

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage i Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
_ _ - _ _ 'E _ % _ . f: | diverse Informationen gem.
2 2 % 2 % 2 § g z ﬁ g 2 g ﬁ E ﬁ | LUKS Informationsmodell
- E 0| 5:& |:|g8):|c8 . |58 E |E 3 B
R - 5‘5 £ E‘g ElEzlE| €2 5|22 = £ g E E
SEE-EEE e 3 = 0 ¥ C|28f- |29 |~ |&8 3 & [ = & =
s[AANN-[xN-xNN_N[-[NNNANJ=[N N[N N N[ [N[N[N[N| [AIN|[N[_
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]4a]s6|7]8]a]10]11]12]1a[14]15[16]17]18]1a[ 20| 21| 22 [}23] 24 2526|2728 29|20 1] 52 ]33] 34|35 3657
+LU36-00-115__-021A9)= 1 07 .01 .0010.TO0 1]_ Mammographie # gem.|nfomodell
Die Werte sind nach DIN 13080 (Gllederuing des Krankenhauses in Funktionsbereiche und Funktionsstellen)

definiert.
Konvention: Anhang A9 Funktionsnummer

=[N

Funktionsbereich

Trennzeichen (=)

Funktionsbereich DIN13080
1.00 Diagnostik + Therapie

2.00 Pflege
3.00 allgemeine Dienste
4.00 Verwaltung/Spitalmanagement

5.00 Ver-, Entsorgung

6.00 Forschung, Lehre

7.00 Sonstige Einrichtungen
8.00 Gebaudetechnik

Funktionsbereich gem. Vorgaben LUKS
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9.00 Verkehrserschliessung und weitere Flachen
3.2.1.2  Funktionsstelle (DIN 13080)
Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- _ _ ~ _ _ -g - % - . “'—':_j | diverse Informationen gem
= j= j= £ j= & = % g ] g 5 g E j= ﬁ | LUKS Informationsmadell
g5, 2 E || 5= |:|sEf|g2) |38 § |t 2
|3 2 | % || 5§55 i EE |L|Ezf |Ezli|Ez|i| 5 [B|i| B |t 5
Sle & |5 d S g5 = a2 S SIS S & = g = & -
+[AANN-[XN-XNN_N|[-[INNNAN=[NJ.|NIN N{N| . |[N[N[N[N[.[A|N[N|_ )
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]4]s6|7]8]s]10]11]12]13[14]1516]17]18]1s[ 20| 21| 22 [J23] 2425 [fo6 | 27 28] 29| 30| 31] 52 [ 33| 3a ] 35 ] 36| =7
+LU36-00-115_ _ -021A9|= 1 07 01 0010 . TGO 1] Mammographie# gem.Infomodell
Konvention: Anhang A9 Funktionsnummer
Funktionsstelle
Trennzeichen (. )
3.2.1.3 Teilstelle (DIN 13080)
Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage i Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
~ _ _ ~ _ - 'g - % _ - _ ?: | diverse Informationen gem.
= = = £ = 2 = 5 g R g = g g E = ﬁ | LUKS Informationsmadell
- E o] 5% |:l88|z|ces|:|s8 E & 8 E:
|3 % |8 ;| 55 |5| Es | c|Ez|c|fzl|zz)| § |i 5
Sl < @ || b |- z 3 = 0 x Sl2als |2t |fe - 3 = B = & =
sAANN-[xN-xNN_N[-[NNNAN=] N[ [N[nJ [N[N] [N[N[N[N AlN[N]_
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s|6|7]8]a]10]11]12]1a]14]15[16]17]18]18[ 20| 21| 22 |23]24] 25 a6 |27 28 J2s 30| 31] 52 [ 33| 3a ] 35| 36| a7
+LU36-00-115__-021A9|= 1 07].01)]. 0010 . TO0 1] Mammographie# gem.Infomodell
Konvention: Anhang A9 Funktionsnummer
Teilstelle
Trennzeichen ( .)
3.2.1.4 Laufnummer
Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebaude Etage |R bezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- - - o - _ 'E - % _ - _ g | diverse Informationen gem
Z s s £ z ] 8 % g NI a5 2 5 g E = ﬁ 2| LUKS Informationsmodell
g, S || §<£ |:|g8|:|82 |58 i H
g 38| 55 || BF |(Ez|o |z |E:zl:| & ||| & | i :
Sl o | o|a s e 5 = o 2 cl2als|dals|ea)s 3 = B = 2 =
] NN XNI-XNN_N-NNNAN) = N - |NIN] N NI ([NIN|NIN AINING - max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s|6|7]8]a]10]11]12]13]14]1516]17]18]1s[ 20| 21| 22 |23[24] 2526|272 29| 30| 31] 32 [ 33 [Jaa ] 35| 36| 37
+LU3B-00-115_ -021A9|= 1 07 01 .0010 T 0 1| _ Mammographie # gem.Infomodell

Die Raume werden pro Teilstelle durchnummeriert. Pro Teilstelle stehen 999 Nummern zur Verfiigung. An
der 4. Stelle sind die untergeordneten Raume nummeriert (z.B. Umkleide; WC zu Bettenzimmer)

.INN

N|N|

Laufnummer der untergeordneten Rdume

Laufnummer

Trennzeichen (. )

Beispiele:

| 0010

| Einbettzimmer (1. Einbettzimmer)
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0011 Nasszelle zu 1. Einbettzimmer

0020 Einbettzimmer (2. Einbettzimmer)

0021 Nasszelle zu 2. Einbettzimmer
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3.2.2 Turen

Tiren (T) werden demjenigen Raum zugeordnet, welcher die héhere Gewichtung hat. Weitere Regeln sind
im Kapitel Taren und Fenster definiert.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage |Raumbezei Koordinate Ral TS - Raumbezeichnung Informationen
- - ~ - - .g - % - - _ ‘_’—': | diverse Informationen gem
= = £ = & = % g ] g = 5 g E j= ﬁ | LUKS Informationsmadell
gz, 2 § || E: |:|88|:|g8 | |58 £ |E 2
21c| 2|5 5§55 |5| E§ |c|Ez|c|fz|:|kz s |E E
o |- & = z 5 = o ¥ clgg|l=|2al=[&8 i o = = 2 -
AANN-/XN-XNN_N|-[NNNAN|=|N]/[.|[N/N|l.|NIN N|{N|N/Nj . [A|N|N _
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
2[s[4]5]6]7]8]o |10[11]12]13]14]15]16[17]18[19] 20] 21| 22 [23]24]25]26]27] 28] 20]30[ 3132 33f 34| 353857
LU36-00-115__-021A9|= 1 07 01 0010 . TO0 1| Mammographie # gem.Infomodell
Laufnummer
Kennzeichen fur Tiren, Fenster
Trennzeichen ( .)
Beispiele:
TO1 Tar 01
T02 Tar 02
3.3 Klartext
Klartexte: Ubersetzung der RKS-Codes in eine verstandliche Bezeichnung
Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebaude Etage |R bezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
- - o - - -E - % - - _ g | diverse Informationen gem
e e £ e ] = é g ol a g 2 5 g E e ﬁ "|  LUKS Informationsmodell
Bk 5 || 5§ |:|g§g|:|g8 |58 5| g 2 3
13 B c|els| E5 |5| Es ElEz|c|Ez|c|2z|E| § |2 §|l: E g
Sl @ [S|a s ] = 5 2 |28l |28 |f|f8 & 5 = = = & -
+#/A ANN-XN-XNN_N -[NNNAN|=[N/ [.[NIN|.[N|N N|[N|N|N AN N )
max. 20 Zeichen i3 gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s]6|7]8]s]10]11]12]13]14]1516[17]18]1] 20 | 21| 22 |23] 2425 26|27 28] 29| 30| 31] 32| 33| 34| 35| 36| 5|
+LU3B-00-115_ -021A9|= 1 07 01 0010 . TO0 1| Mammographie# gem.Infomodell
3.3.1 Raumbezeichnung
Beispiele:
Mammographie
1-Bettzimmer
NZ
Schleuse
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3.4 Lifecycle-Aspekt

Lifecycle-Aspekt: Weitere relevante Informationen, die fiir den Betrieb, Unterhalt und Bewirtschaftung der
Raume, Turen, Fenster notwendig sind.

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebaude Etage |R bezei Koordinate Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
5 2
S ® 5
- - - o - g | = _ _ - _ _ g | diverse Informationen gem
& s < ] < =& | % = |8 = | @ ] 5|5 5 5
= ° i i E i " é ﬁ § - E § £ . g = E E £ Ti E i LUKS Informationsmodell
B © © = om|l2|o0o® o= o | E|= © o
N 21 e |2 E B N L3 go|i|g=s |B|B2 & = El= = N 2 ~
5| 2|5/ 8/5| 3f |5 5@ fz| |z | 2=z || § |E(0| B |© 5 5
S I I e 5 = n ¥ o = e = e - 3 = = = & =
+[AANN-[XxXN-xNN_N[-[NNNAN[=[N N[N N[N N N[N N[ [Aa[N[N]_
max. 20 Zeichen i3 gem. Informationsmodell
1]2[3]a]s]6|7]8]s]10]11]12]1[1a]15[16]17]18]1s[ 20 | 21| 22 |23[24] 2526|2728 29|30 31 22 [33| 34 35[ 36 a7
+LU3B-00-115_ -021A9|= 1 07 01 0010 . TGO 1] Mammographie# gem.Infomodell

Diese Informationen sind im «QD_BIM_EIR_Informationsmodell» verbindlich festgelegt.

3.5 Informationserfassung

Information Erfassung Verantwortlich
(SIA Phase)
Gebaude und Etage Ab 31 Fachplaner
Raumbezeichnung - RaumLaufnummer Ab 31 Fachplaner
Standort (Koordinate) Ab 31 Fachplaner
DIN-Funktions-Teilstelle Ab 31 Fachplaner
Raumgruppe Ab 31 Fachplaner
Laufnummer Ab 31 Fachplaner
Laufnummer — Turen / Fenster / Schachte | Ab 31 Fachplaner
Klartext Raumbeschriftung Ab 31 Fachplaner

Die RaumLaufnummer wird in Phase 31 festgelegt und in den Grundrissen als Raumbeschriftung verwendet.
Die RaumLaufnummer bildet die Grundlage fiir die Planung der Raumbeschriftung. Das endgtiltige
Beschriftungskonzept wird ab Phase 51 verbindlich definiert.
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4

4.1

Koordinate

Zweck

Das Projektkoordinatensystem dient als Hilfsmittel fir die Verortung von physischen und virtuellen Objekten
im BIM Modell und spater in der Realitat. Das hier definierte Achssystem und die Identifikationsmethode
ermdglichen die Zuweisung von Koordinaten (Zelleninformation) zu jedem Objekt.

Das Achssystem besteht aus einem Hauptraster und aus einem feineren Raster. Diese Achsen in einem
Gebaude definieren eine Matrix, wobei jede Zelle eine eindeutige Bezeichnung hat. Jedes Objekt gehort
eindeutig zu einer von diesen Zellen.

4.2 Projektursprung

Bei jedem Projekt muss der Projektursprung (Nullpunkt), die Ausrichtung und das Verhaltnis zwischen dem
Nullpunkt und dem Achssystem definiert werden. Bei einem BIM Projekt werden diese Informationen
detailliert im BEP beschrieben.

24953 m

1

4.3 Achsen Bezeichnung

Das Achssystem besteht aus horizontalen und aus vertikalen Achsen. Die Hauptachsen werden
Ublicherweise mit 9 Feinachsen in 10 gleichen Abstanden aufgeteilt.

®,
0.0

Die horizontalen Hauptachsen werden von unten nach oben alphabetisch von «A» beginnend
fortlaufend benannt und mit einer «0» erganzt. Beispiel: A0, BO, CO ...

Die horizontalen Feinachsen werden von unten nach oben alphabetisch und nummerisch fortlaufend
benannt. Die Bezeichnung der unteren Hauptachse wird tUbernommen und die laufende Nummer
angepasst. Beispiel: A1, A2, A3 ... A9

Die vertikalen Hauptachsen werden von links nach rechts nummerisch von «010» beginnend in 10er
Schritten fortlaufend benannt. Beispiel: 010, 020, 030 ...

Die vertikalen Feinachsen werden von links nach rechts nummerisch in 1er Schritten fortlaufend

benannt. Die Bezeichnung der linken Hauptachse wird ilbernommen und die laufende Nummer
angepasst. Beispiel: 011, 012, 013 ... 019

Beispiel Rastersystem:
o Hauptraster Abstand 8 m
o Feinrastern Abstand 80 cm

QD_RKS_Raumkennzeichnungssystem Projektmanagement Bau/TS Technik & Sicherheit
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Abb. 4: Feinachsen

4.4 ZelleID

Eine Zelle wird mit einer vertikalen und mit einer horizontalen Achse bestimmt. Es werden immer die
kleineren Begrenzungsachsen fir die Identifikation benutzt, d.h. die Achsen zwischen der Zelle und dem
Projektursprung (Nullpunkt).
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Abb. 5: Zellen
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4.5 Position der Objekte

Die Position von einem Objekt wird mit einer einzigen Zelle bestimmt.

A2
- - Objekt
Mittelpunkt ! ' (R;um o_Tier
Bounding Box  ¥¥ | auteil)
Al
=012 A1
AOD
110 011 012 013 014

Abb. 6: Koordinate von einem Objekt mittels Mittelpunkt Bounding Box

Ein Objekt kann sich in mehreren Zellen befinden, in diesem Fall wird der Mittelpunkt von der Bounding Box
als Referenzpunkt genommen. Die Zelle, in der sich dieser Punkt befindet, wird dem Objekt zugewiesen.
Diese Information wird im Attribut «Koordinate» gespeichert.

Prozess:
1) Mittelpunkt Bounding Box vom Objekt berechnen
2) Zellen erkennen, in dem sich der Mittelpunkt der Bounding Box befindet
3) Koordinate (Zelle) als Objektinformation erfassen

blau:

A2 Objekt

(Raum oder
Bauteil)

Al
=012 A1

AO

110 011 012 013 014

Abb. 7: Koordinate von einem grossen Objekt mittels Mittelpunkt Bounding Box
4.6 Spezialfalle

Ein L-férmiger Raum wird auch mit dem oberen Prozess ausgewertet. Die Koordinate kann in diesem Fall
ausserhalb dem Objekt liegen.
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A2

1
I
1
: Mittelpunkt
: Bounding Box
I
Al ! -
1
| blau:
: Objeke
I (Raum oder
! Bauteil)
e e P | e
=012 A1
AO
110 011 012 013 014

Abb. 8: Koordinate Spezialfall

Solche Falle kommen nur selten vor. Um das Problem zu beheben kann entweder die Koordinate manuell
angepasst werden, oder das Objekt in Teilobjekten aufgesplittet werden.
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4.7 Auswertung

In der Planungsphase werden die Objekte im Modell oft verschoben, Konzeptanderungen sind nétig. Es wird
empfohlen, die Auswertung direkt in big durchzufthren. Eine solche Auswertung kann in der Planungsphase
vom BIM-Koordinator oder vom Informations-Manager regelmassig durchgefiihrt werden und die Ergebnisse
kénnen in der zentralen Datenbank (big) gespeichert werden. Fir die automatisierte Auswertung in big ist ein
Volumenmodell notwendig.

Anforderungen zum Volumenmodell:
- Die Zellen werden als Volumen modelliert
- Die Volumina mussen als IfcBuildingElementProxy exportiert werden (kein IfcSpace)
- Pro Geschoss ein IFC Modell

- Volumenhohe ist vom Geschoss zum nachsten Geschoss, das ganze Gebaudevolumen wird
lickenlos abgedeckt

Abb. 9: Volumenmodell

Nach der Ausfiihrung wird das as built Modell erstellt und die Auswertung wiederholend durchgefiihrt. Somit
werden die Raume und Anlagenkomponenten im Betrieb mit den richtigen Koordinaten in der Datenbank
erfasst.
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5 Turen und Fenster

Turen (T) werden demjenigen Raum zugeordnet, welcher die héhere Gewichtung hat bzw. eindeutigere
Lage beschreibt. Hat ein Raum einen eigenen Zugang, wird die TUr zu diesem Raum zugeordnet. Bei zwei
Raumen mit gleicher Gewichtung, erhalt die Tur die Nummer des Raumes, bei dem die Bandseite innerhalb

des Raumes liegt.

Die Nummerierung dafur folgt nach Raumnummer.

Raumnummer
LU36-00-116___

! Tarnummer
LU36-00-116.TO1

Raumnummer
LU36-00-115___

Turnummer
LU36-00-115.T02

LU36-00-115.T01

Ortsaspekt Funktionsaspekt Klartext Lifecycle
Gebiude Etage i ﬂ Ral Tiiren Raumbezeichnung Informationen
5 -3
s o 5
_ _ _ _ _ g |5 5 _ £ _| diverse Informationen gem.
z z g z e Zlag|Z| g =3 ] e 5 Z|  LUKS Informationsmodell
s Bl E || £f | [EB| |28 |=% E|E E i = R
Rl 2 2 Blee|a|8e 32 a 2
Sl o || a |- e 3 = 0 ¥ Cl28|- |22 (o) 3 e B = e =
+|/AANN-[XxN[-[x NN_N[-[NNNAN[=[N|.[N[N|.[N|N N N AN
max. 20 Zeichen # gem. Informationsmodell
1]2[3]als6|7]8]a[10/11]12]1a[1415[16]17]18]1s[ 20 | 21| 22 |23[24] 2526|2728 31[32/33]24[35] 36
+LU36-00-115 -021A9/= 1 07 0 . TO _ Mammographie # gem. Infomodell
Beispiel:
Tar: LU36-00-115.T01

Fenster (F) werden mit den Koordinaten identifiziert, weil die Koordinaten nach der Ausfiihrung nicht mehr

andern. Die Koordinaten sind nach Mitte des Fensters zugeordnet.

Etage Koordinate Fenster
5 &
(]
S £ ® S
D o £ D 5
o [ = g A
g |0 83 5 -
w = 0 X = w
X N[-[N NNA N| - N|N
[1]2]|3]4]s]e]|7][ 8]0 11|12
00-021A09|- 01
Beispiel:
Fenster: 00-021A9-FO01
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6 Kennzeichnungen

6.1 Raum

Die Rdume sind gemass «Leitfaden Signaletik Neubauten LUKS» zu kennzeichnen.

6.2 Tur

Die Bezeichnung von Tiren erfolgt anhand eines Aufklebers auf der Turzarge gem. folgendem Beispiel.

Material: Kunststoff
Grosse: 20 x 70mm
Befestigung: Dauerhaft geklebt
Grundfarbe: Weiss
Schriftfarbe: Schwarz
Schrifthohe: 6mm

Schriftart: Arial, graviert

Ortsaspekt  Tire zwischen .../...

(@]
N
70mm
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